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feltételek: AMWIR1GBNE

(kéddal)
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modja:

A tananyag

Oktatasi  cél: Csuklo-koordinatak és  vilag-koordinata rendszerek jelentdsége a
mozgastervezésben. Egyszerli kinematikai ismeretek szerepe az alkalmazas-tervezésben. A
mozgastervezés parametrikus moddszere. Homogén vektorok ¢és homogén koordinata
transzformacids matrixok alkalmazéasa a robot trajektoria tervezésben. Robotprogramozasi és
alkalmazasi gyakorlatok. Robothajtdsok. Robothajtadsok matematikai modelljei. Robotiranyitasi
modszerek.

Tematika:
Témakor Oraszam
Eldadasok és gyakorlatok
1. | ABB robotkar bemutatasa 3
2. |Robotok mechanikai rendszerének koordinatarendszerek szerinti felépitése, 3
robotmechanikak

3. | Robotok munkatere 3
4. | Robotkarok tomegkiegyenlité rendszerei 3
5. | Robotok hajtasi rendszerei 3
6. | Robotok megfogd szerkezetei 3
7. | Zarthelyi 3
8. | KUKA robotkar bemutatasa 3
9. | Robotok szenzorikai elemei 3
10. | Mobil robotok felépitése és jellemzdi 3
11. |Koordinatatranszformaciok 3
12. | Robotok alkalmazasa 3
13. | Robotok vizsgilata 3
14. | Zarthelyi 3

Félévkozi kovetelmények
ZH sikeres megirasa

AZ ELOADASOK ES LABOROK LATOGATASA KOTELEZO!

A poétlas modja: | TVSZ szerint.

Alairas feltétele: | Zarthelyi és/vagy potzarthelyi dolgozat megirasa. Min. 40%-os teljesités.
Laborokon valo részvétel
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